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Introducción 

kinect 
Métodos empleando Kinect 

Leap Motion controller 
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   Reconocimiento de gestos de la mano 



Introducción  

Anillo inteligente Gest  Myo  
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   Reconocimiento de gestos de la mano 



Propuesta  
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¿Qué es la electromiografía? 
• EMG es la técnica para la adquisición, registro y análisis de la 

actividad eléctrica generada en nervios y músculos a través de 
electrodos. 
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Arquitectura de Myo 
• 8 sensores médicos EMG  

• 1 UMI de alta sensibilidad de 9 ejes  

– giroscopio de tres ejes, acelerómetro de tres ejes, 
magnetómetro de tres ejes 

• 1 indicador LED 

• 1 procesador ARM Cortex M4 de 1200MHz 

• Retroalimentación háptica (vibración). 

• Bluetooth inteligente 4,0  

• 1 batería recargable de litio 

• Tamaño de 13 a 34 cm y un peso de 93 gramos 

• Compatibilidad Windows, Mac, iOS, Android, Unity 
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Arquitectura de Myo 
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SDK  de MYO 



Anatomía y reconocimiento de poses 
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 8 EMG del brazalete Myo  Regiones anterior y 
posterior del antebrazo 



Anatomía y reconocimiento de poses 
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 Posición neutral de la mano 



Anatomía y reconocimiento de poses 

11 

Gestos Movimiento Acción muscular 

 

Flexión de Mano Flexores de Mano 

 

Flexión de Muñeca Flexores de Muñeca 

 

Extensión de 
Muñeca 

Extensores de Muñeca 

 

Extensión y 
abducción de 

dedos 

Abducción de dedos 

 

Movimiento de 
oposición de pulgar 

Músculos del pulgar 

 Gesto reconocidos por Myo 



Hardware y software de pruebas 
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Hardware Software 

 Laptop hp con  procesador  Intel(R) 
Core(TM) i7-4900MQ a 2.80 GHz 
 

 Memoria RAM de 32 GB, Disco duro 
de 500G.  
 

 Placa Arduino Uno 
 

 5 LEDs de diferentes colores, 5 
resistencias de 220 ohms 
 

 Sistema Operativo Windows 8.1 
de 64 bits  
 

 Myo connect V. 1.5.1970 
 

 navegador Chrome V. 58.0.3 
 

 SDK V. 0.9.0 de Myo 

 
 Myo Javascript (Myo.js) 

 
 Arduino V. 1.0.5-r2  

 
 Unity V. 5.3.5f1  

 
  MyoDuino 



Pruebas y resultados 
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Pruebas y resultados 
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Pruebas y resultados 
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 Numero de sensores del EMG  

1 2 3 4 5 6 7 8  
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        Abducció
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        Músculos 
del 

pulgar 

Activación de EMG en los ambientes de prueba. 
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Datos espaciales  

Pruebas y resultados 
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Datos espaciales: movimiento de aducción-abducción de hombro (yaw)  

Pruebas y resultados 



Discusión  

  El brazalete Myo tiene puntos: 
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Portabilidad, la conexión 
inalámbrica Bluetooth 4.0 
con un alcance de hasta 100 
m y  una tasa de 
trasferencia de 1Mps. 

8 EMG que detectan la 
activación muscular y el 
97% de precisión para 
reconocer gestos. 

Sólo  detecta 5 gestos 

Una batería recargable con 
una duración de  cargar  de 
2 a 3 horas 

Tiempo de vida de la 
batería cargada en uso 
continuo es de un día y en 
estado de espera hasta una 
semana.  



Conclusiones  
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Myo 

• Es un warable que tiene diversas áreas de aplicación como en video 
juegos, salud, automatización, apps entre otras. 

• Es viable para el desarrollo de aplicaciones y productos comerciales  

Pruebas  

• De datos gestuales (5 gestos de mano) hayan sido reconocidos y  los 
datos espaciales (orientación, aceleración, giroscopio) 

• En tres ambientes de desarrollo como lo es el Web, Arduino y Unity. 

Trabajo futuro 

• Se realizarán pruebas en el Sistema Operativo MAC, en móviles IOS y 
Android  además del desarrollo de aplicaciones en los tres ambientes 
probados. 
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